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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-06.01.01.a
REGULACJA PIONOWA UZBROJENIA PODZIEMNEGO

1. WSTEP

Roboty ujete w niniejszej SST zgodne sa z wspdlnym stownikiem zamowien (CPV).
KOD CPV 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania autostrad
i drog.

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z regulacja pionowa: studzienek TP, KS, KD ,zasuw i zaworéw wodociagowych W ramach przebudowy ulicy
Koscielnej w msc. Nowa Wie§ gm. Olszewo - Borki

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegbtowej Specyfikacji Technicznej dotyczacej regulacji pionowej elementéw
uzbrojenia terenu i obejmuja wykonanie pionowej regulacji istniejacych naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury
technicznej (studzienki telekomunikacyjne, studzienki kanalizacji sanitarnej i deszczowej oraz zaworéw wodociggowych)
Lokalizacja wg Dokumentacji Projektowej.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, SST
i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogoélne dotyczace materialow
Wymagania ogdlne dotyczace materialow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2.  Materialy do wykonania robét
Materialami do wykonania robot objetych zakresem niniejszej SST sa:
- betonwg PN-B-06250 [1],
- pierscienie Zelbetowe prefabrykowane beton klasy C16/20, stal St0S,
- kregizelbetowe,
- pierScienie Zzeliwne dystansowe,
- zaprawa cementowa marki 8 MPawg PN-B-14501 [3].

Do wykonania rob6t objetych zakresem niniejszej SST mozna zastosowac inne materialy, po wczesniejszym
zaakceptowaniu ich przez Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprzetu
‘Wymagania og6lne dotyczace sprzetu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot, powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania
Z nastepujacego sprzetu:
— pily tarczowej,
— milota pneumatycznego,
— sprezarki powietrza,
— dzwigu samochodowego,
— zageszczarki wibracyjnej,
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— sprzgtu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogoélne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow
Nie okresla si¢ szczegdlnych wymagan dla transportu materiatow niezbednych do wykonania robot okreslonych w ninigjszej
SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogo6lne’.

5.2. Pionowa regulacja naziemnych elementéw urzadzen infrastruktury technicznej
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypowierzchniowej

regulacji urzadzen infrastruktury podziemnej obejmuje:

1. zdjecie przykrycia (pokrywy, wtazu, kratki Sciekowej, skrzynki zasuwy lub zaworu) urzadzenia podziemnego,

2. rozebranie nawierzchni wokot powierzchniowej czgsci urzadzenia podziemnego:

— reczne (dhutami, haczykami z drutu, mtotkami brukarskimi, ew. dragami stalowymi itp. - w przypadku
nawierzchni typu kostkowego),

— mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monolitycznego, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej) -
z pionowym wycigciem krawedzi uszkodzenia pila tarczowa i rozebraniem konstrukcji jezdni przy
pomocy mtotéw pneumatycznych, dragdéw stalowych itp.,

3. rozebranie uszkodzonej gornej czgéci urzadzenia podziemnego (np. czesci zeliwnych, ptyt zelbetowych pod
studzienks, kregdw podporowych itp.),

4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéw nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce
sktadowania, z posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydatnego do dalszych robot,

5. sprawdzenie stanu konstrukcji i oczyszczenie gornej jej cze$ci (np. nasady wpustu, komina wlazowego)
z ew. uzupetnieniem ubytkow,

6. w przypadku niewielkiej warto$ci regulacji pionowej - poziomowanie gornej czesci komina wlazowego,
nasady wpustu itp. przy uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku duzych rdznic
wysokosciowych - wykonanie deskowania oraz ulozenie i zaggszczenie mieszanki betonowej klasy co
najmniej B20, wedtug wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i poziomu powierzchni (jezdni,
chodnika, pasa dzielacego itp.), a takze rozebranie deskowania,

7. osadzenie przykrycia studzienki lub kratki $éciekowej z wykorzystaniem istniejacych lub nowych materiatow
Oraz ew. wyrOwnaniem zaprawg cementows.

Po wykonaniu robét teren wokét regulowanych elementdéw nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego (wyprofilowaé

i zagescic zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej lub Inspektora nadzoru).

Wykonawca za zgoda Inspektora nadzoru moze zaproponowa¢ wiasny sposob i metode regulacji urzadzen podziemnych

W powierzchniowej ich czesci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci robot

6.2.1. Sprawdzenie zgodnos$ci z Dokumentacja Projektowg
Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa polega na poréwnaniu wykonywanych i wykonanych robot
z Dokumentacjg Projektows oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiardw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogolne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows wykonywanych robot zgodnie z Dokumentacjg Projektows i pomiarem w terenie jest 1 szt. (sztuka)
regulowanych naziemnych elementow urzadzen infrastruktury technicznej.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogdlne™.

8.2.  Sposob odbioru robot
Roboty objete niniejsza SST obejmuja:
- odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbior ostateczny,
- odbiér pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00. “Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platno$¢ za 1 szt. (sztuke) regulowanego naziemnego elementu urzadzen infrastruktury technicznej nalezy przyjmowaé
zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci wykonanych robot na podstawie wynikow pomiaréw i badan.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- 0znakowanie robot,
- dostarczenie materiatow,
- odslonigcie i demontaz regulowanych elementow,
- pionowa regulacje regulowanego elementu,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykty.
2. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny kanalizacyjna.
3. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.
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