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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacjchtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zwzanych zescinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych pprgebudowie
nawierzchni ciagéw drogowych w miejscow&ei Zabrodzie i Kruki wraz z infrastruktur a towarzyszag.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna stampmdstave do sporadzenia czsci technicznej
istotnych warunkéw zaméwienia publicznego na wykoeaobdt przebudowy drogi ¢tych w dokumentacji
projektowej i opisanych szczegdtowo co do rodzajosici w przedmiarze robot.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych zecinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zamnych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - e& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasi pojazddw,
umieszczenia ugrlzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgda jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dklad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate oki&enia podstawowe gszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagao@golne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogélne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skltadowania, padav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Rodzaje materialéw stosowanych do uzupetnienia pop@odano w SST -05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa nainga”.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
0Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t okéenych w niniejszej SST powinien wykazaie
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:
— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- rowniarek z transporterendcnarki poboczy),
- rowniarek do profilowania,
- ‘fadowarek czotowych,
- walcdw,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikéw na wog



4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu
0Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu rob6t okétonych w niniejszej SST, nioa korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spretem mechanicznym wg pkt
3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadz od krawedzi pobocza do kraydzi nawierzchni, zgodnie z
zalazonym w dokumentac;ji projektowej spadkiem poprzeazany

Nadmiar gruntu uzyskanego podczafmania poboczy naky wywiez¢é na odktad. Miejsce odkiadu
nalezy uzgodnt z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu nalespulchnt na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdélo wilgotngci
optymalnej poprzez dodanie wody i zégj¢.

Wskaznik zagszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsio najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkéw (wghbien) i zanizenia w poboczach nalg je uzupeint
materiatlem o wiciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopab wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywaneghzie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadz do wilgotngci optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstvg materiatu uzupetniagego w postaci
mieszanek optymalnych oltenych w SST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa nafna”. Wilgotng¢
optymalry i maksymalg gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek mglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-
B-04481 [1].

Zageszczenie utbonej warstwy materiatu uzupetmiapgo nalgy prowadzé od kravedzi poboczy w
kierunku krawdzi nawierzchni. Rodzaj sptu do zagszczania musi kyzaakceptowany przez Ayniera.
Zaggszczona powierzchnia powinna dyowna, posiada spadek poprzeczny zgodny z zalpym w
dokumentacji projektowej, oraz nie posiadldow po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zagszczenia wykonany wediug BN-77/8931-12 [3] powiniggnost co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodm®&zZB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do roboét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badaniantgmu proponowanych do
uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny skiaigészanki wedlug SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe”, SST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowéunalna”.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanoblida 1.



Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. WyszczegOlnienie bada Minimalna liczba bada na dzienneg|
dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki
2 Wilgotnaos¢ optymalna mieszanki, ., . .
uzupeniajcej 2 probki
3 Wilgotnas¢ optymalna gruntu wécietym s
poboczu 2 prébki
4 Wskanik zagszczenia nacinanych luh
. 2razynalkm
uzupelnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw po zailazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiardgeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. | Wyszczegdlnienie Minimalna e¢gtotliwos¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Rowndg¢ podiuzna co50 m

3 Rownd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinnytragodne z dokumentacprojektow, z tolerangjt
1%.

6.4.2.RO6wnai¢ poboczy
Nieréwndici podiuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tatg 4-metrowy wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod tay nie maze przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00®@QNymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nt (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt



9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmobét obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— Sciecie poboczy i zagszczenie podim,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupehaiz¢go,
- rozilozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania latooygne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoakeoty ziemne.



