SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY



SPIS TRESCI

I o 4= T [ 4110 R3S USRS 3
1.2. ZaKreS STOSOWANIA SST....uuiii i i icccceemr e ee e e e e e e e e et e e e ee et e e e e e e eeaaaeeeeeeeeaetbab e seseaeaeeeeeeeessasssenn 3.
1.3. Zakres robOt OBYCH SST......ooii it e e e e e e e e e e e e e e e s e e s s s aaee e e e e eaaaaeeaeaeeeaanees 3
1.4, OKrélenia POUSIAWOWE. ..........cciie i ittt e e eeees s s s s st e e e e e e eeaaaaeeeaesaaaaasssaseetaesseeeereeeaaeeeanseeeaanees 3
1.5. Ogélne wymagania dotyIze rODOL...........coooiiiiiiiie s e e e e e e e e e e e e e e s e e e e s e nee s 3

2. MATERIALY L.ttt 3

3.1. OgoIne wymagania dOYIZE SPIBLU.......uueeeeeiiiiiiiieeeeietirieeeesssitrieesestteeeeeeessteaeeeeesssrreeeeessssessssmmmnns 3
3.2. Sprzt do zdicia humusu i/Iub darniny...........ooooiii i 3

4. TRANSPORT ..ottt ettt emmeet e e et e e et e e st e e e et e e e eabe e e s esbeeeaaseeessaeeesnbaeeees 3
4.2, TranSPOort NUMUSU | GAININY.............cmmmmeeeeeeeereereeeeeeesessassasssrarrrrrrrrreeeeaeeeeesessassanannssssrnnrnenreans 3...
5. WYKONANIE ROBOT.....coiiiiiiiieeeieeeeete ettt enemneseanaesnn 4

5.1. OgoIne zasady WyKonania roODOL............uuuuiiiiiiieiicecce e e
5.2, ZAECIE WAISTWY NUMUSU. ... ..ueiiiiiiiiiiieiie et e e e e e e s s e s s et e e e e et eeaaeeeesesaaaasnseeebasaseeereeeaeaaeeaesesnsnenans 4
5.3 ZAERCIE TAIMINY ...ttt ettt ettt e e e e e e e e e e e n b b et b e ettt e e e e e eaaaaeaaaeeaeesaanreeeaneeas

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT ..ottt eee e 4

6.1. OgoIne zasady KONtroli Jad@ rODOL..........ocuiiiiiiiie et 4
6.2. Kontrola usugcia humusu UD/i darniny.............oooooi e 4

7. OBMIAR ROBOT ..ottt ettt ettt ettt ettt et e et e et eaeeeeaeeaens 4

7.1. Ogolne zasady ObMIArU FODOL............ccciieieee e e e e e e e e e e e e e e s e s e e araeeean
A7 L= [T 1S 1= W0 o] 4 1= £ 1 S 5

8. ODBIOR ROBOT ..ttt ettt ettt et ee et e et e et e et et e e et e eaeeeeeeeeeneenaes 5

9. PODSTAWA PEATNOSCL...viuiiieieeceeeeeeteee ettt 5

9.1. Ogodlne ustalenia dotygze POASAWY PRALBOI. .......ciiuiiiiiiiii e 5
9.2. Cena JedNOStKi OBMIAIOWE]........ciii ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e e ennnnneeas

10. PRZEPISY ZWIAZANE........coo ittt 5



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej (SST)gswymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych ze zdciem warstwy humusu i/lub darniny prpyzebudowie
nawierzchni ciagéw drogowych w miejscowixi Zabrodzie i Kruki wraz z infrastruktur a towarzyszag.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna stampmdstawe do sporadzenia czsci technicznej
istotnych warunkéw zaméwienia publicznego na wykoeaobdt przebudowy drogi ¢tych w dokumentacji
projektowej i opisanych szczegdtowo co do rodzajosici w przedmiarze robot.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét zwanych ze zdgiem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramaghdét przygotowawczych.
Roboty objete niniejsza SST obejmup pozycje nr 4 (I — etap) i nr 1 (Il — etap) przedmiaru robda.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaigélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robét
Ogélne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj st do
powtérnego iycia naley stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclgiggrawidtowe
wykonanie robét spetem zmechanizowanym nie jest #diwe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkungportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego spretu.
Do wykonania rob6t zwizanych ze zdciem warstwy darniny nadgjej st do powtoérnego iycia, naley
stosowa:
— noze do cécia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— tlopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycsce transportu
Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybdirodka transportu zatyg od odlegidci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.



Darnire naley przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do
powtérnego zastosowania, powinna ona trgnsportowana w sposéb nie powagyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien &pczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do jmdejszego #ycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw odaz innych czynnéci okreslonych w dokumentac;ji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poavibye wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgéhaw wypgtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wozpce dla prawidiowego wykonania robot, wedphie
moze stanowd zagraenie dla bezpiechstwa robdt (zmienna grubb warstwy humusu,asiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowargczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz mych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychaar Irzyniera.

Grubai¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gébokasci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢tggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SET
wskazana przez kyniera, wedtug faktycznego stanu wgmbdwania. Stan faktycznyetlzie stanowit podstagv
do rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowag w regularnych pryzmach. Miejsca skiadowania humpswinny by
przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przett@ayszczeniem, a tak najedzaniem
przez pojazdy. Nie nalg zdejmow@& humusu w czasie intensywnych opaddw i bémxnio po nich, aby
unikng¢ zanieczyszczenia glifub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offrie pasa przeznaczonego pod buetnasy drogowej jest pokryta dargin
przeznaczom do umocnienia skarp, dargimalery zdjag¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkailze
przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny b¥ skoszone przed zgiem darniny. Darnig naley cia¢ w regularne,
prostoktne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diugo boku okoto 0,30 metra. Gruko
darniny powinna wynosiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego zycia pozyskanej darniny. deli darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi kiysktadowana, to zalecacgej roztazenie na gruncie rodzimym. zii brak miejsca na
takie roztaenie darniny, to naly ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojélito darnire
nalezy sktadowa w warstwach traw do dotu. W pozostatlym okresie darginalezy sktadow& warstwami na
przemian trawy do goéry i trawy do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowanige powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajca si¢ do powtornego wykorzystania najeusuraé¢ mechanicznie, z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w SST lub przeziera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakiei robot polega na wizualnej ocenie komplatiaisunicia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne”  pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 rawykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdiwogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wysepuja.



