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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01.

ODTWORZENIE TRASY W TERENIE

1. WSTEP

Grupa robét: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentovania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog.

KOD CPV: 45233000-9
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji techneéj (SST) $ wymagania dotycie
wykonania i odbioru rob6t zwrzanych z odtworzeniem trasy ulic i jej punktéw wységmwych w
ramach przebudowy drég gminnych w msc. KrukiezBivo ul. zbowa,ul. Sloneczna, ul. Nadrzeczna i inne, gm.
Olszewo-Borki

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jakordent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fere 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST obejmupdtworzenie w terenie przebiegu trasy i jej punktow
wysokasciowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatlamania osi trasy, pukikrunkowe oraz pogtkowy i koacowy punkt
trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza — wielkoskalowe opracowanie kartcgnafi zawierage aktualne informacie o
przestrzennym rozmieszczeniu obiektéw ogolnogecmmgth oraz elementdw ewidencji i budynkéw, adak
sieci uzbrojenia terenu.

Pozostate okridenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami

podanymi w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét oraz za ich zgodiioz
Dokumentacj Projektow, SST oraz poleceniamidyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SSW-D
00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtoéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwalziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicbét ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednig; od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostalych punktow nale stosowé paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdsci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaiegj nawierzchni bolce stalowgeednicy 5 mm
i dtugaosci od 0,04 do 0,05 m.
,»Swiadki” powinny mi& dtugasi¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
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3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania robét
Do odtworzenia punktéw wysokoiowych oraz osi trasy natg stosowé& odpowiedni sprg

geodezyjny:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tamy stalowe, szpilki,
lub inny sprzt akceptowany przez tgniera.
Stosowany spkg powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadsed przy pracach pomiarowych,
jak i przy opracowaniach kartograficznych.

4, TRANSPORT
Nie wystpuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbin
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujgcymi instrukcjami GUGIK.
Wykonawca powinien przeprowadziobliczenia i pomiary geodezyjne niezine do szczegétowego
wytyczenia robot.
Wszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie nadgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez kyniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty$pednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiéajgce w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw.
Forma i wz6r tych oznacagowinny by zaakceptowane przezzymiera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaéze czasie
trwania robaét.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktow wysokaciowych

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne pamlgtownych osi trasy nie powinny przekra€&Bacm.
Rze¢dne reperdw roboczych naleokresla z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjry w nawigzaniu do reperéw patwowych.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalgwykona w oparciu 0 DokumentadpProjektov.
0% trasy powinna lywyznaczona w punktach gidwnych i w punktacitgaimich w odlegkei zalernej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziejcoi 50 m. Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne vatyggzosi trasy w
stosunku do Dokumentacji Projektowej nie griog wicksze nt 5 cm.
Rzedne punktéw osi trasy natg wyznaczy z doktadndciag do 1 cm w stosunku do ednych okrglonych
w Dokumentaciji Projektowej.
Do utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowych i bolcéw
stalowych.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaezier@vedzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okéenie granicy robo6t), zgodnie z Dokumentadrojektove oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét migjscach zaakceptowanych
przez Irkyniera.
Do wyznaczenia krastizi nasypow i wykopdw naite stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy pglstosowa
w przypadku nasypow o wysackoprzekraczapej 1 m oraz wykopow gbszych ri 1 m. Odlegié miedzy palikami lub
wiechami nalgy dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasyasivep Odlegiéé ta co najmniej powinna
odpowiada odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uttiwiaé wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie
zgodnym z DokumentagcProjektovs.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtlin
Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwizanych z odtworzeniem trasy i punktéw wyseékimwych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad okdlenych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Widu Geodezji i
Kartografii lub Gtéwnego Geodety Kraju.

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych
Sprawdzenie robét pomiarowych powinng: ipyzeprowadzone wedtug ngstijgcych zasad:
- 0 drogi naley sprawdzéna wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznagioziomie oraz co najmniej co 50
m na prostych,
- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzéniwelatorem na catej diugm budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru rob6t
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00®QNymagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovs rob6t zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysétiowych w
terenie jest 1 km trasy drogowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogodlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D.M.00@ANMymagania ogolne”.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktéw wysédiowych w terenie
réwninnym nasfpuje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow geodezfinjub protokotu z
kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktadayinerowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyee podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania og6ine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Platng¢ za kilometr naley przyjmowa na podstawie szkicéw i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych osi trasnktdw wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysakevych
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualmyiytzeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktdw w sposdéb trwaty, ochrona ickegdrzniszczeniem i oznakowanie utatvaicg
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykomyavarac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwgst@éwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmaj GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-2. Wysdliowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsekaciowe, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1987.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne8< 1987.
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