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1.0Okreslenie przedmiotu zamdwicnia
1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogélna przedsi¢wzigcia

Budowa oéwietlenia ulicznego w miejscowosci Zebry Chudek gm. Olszewo-Borki
Numer specyfikacji technicznej: D-07.07.01

Nazwa specyfikacji technicznej: O$wietlenie drég

Rodzaje wystepujacych robot na podstawie CPV:

CPV 45231400-9- roboty w zakresie energetycznych linii nN

CPV 45316110-9 — instalowanie drogowego sprzgtu oswietleniowego

1.2.Zakres robét przewidziany do wykonania w poszczegélnych zadaniach
Roboty nie zostaty podzielone na poszezegdlne etapy:
1. Budowa oswietlenia

1.3.Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektows

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé prac i ich zgodnos¢ z dokumentacja kontraktows 1
techniczna, specyfikacjami technicznymi 1 instrukcjami zarzgdzajacego realizacja umowy.
Wykonawca jest zobowigzany wykonywaé wszystkie roboty éciéle wedhig otrzymane;
dokumentacji techniczne;.

1.4.Definicje i skroty

Najwazniejsze skroty:

-szczegolowa specyfikacja techniczna SST

-specyfikacja techniczna ST

- Instytut Techniki Budowlanej ITB

- Zaktad Energetyczny ZE

- Rejon Energetyczny RE

Najwazniejsze definicje:

Shup o$wietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezpodrednio w gruncie, za pomoca
fundamentu stuzaca do zamocowania oprawy oswietleniowej na wysokosci nie wiekszej niz
12 m.

Wysiegnik - element rurowy laczacy stup o$wictleniowy z opraws,

Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztalcania strumienia
$wietlnego wysylanego przez zrodlo $wiatta, zawierajace wszystkie niezbgdne detale do
przymocowania i polaczenia z instalacjq elektryczna.

Kabel/przewdd - przewdd wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elekirycznego, mogacy pracowaé pod i nad ziemia.

Fundament - konstrukcja zelbetowa zaglebiona w ziemi, stuzaca do utrzymania stupa Iub
szafy o$wietleniowej w pozycji pracy.

Szafa o$wietleniowa - urzadzenie rozdziclczo-sterownicze bezposrednio zasilajace instalacje
o$wietleniowe.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czgsei przewodzacych dostgpnych w
wypadku pojawienia sie na nich napigcia w warunkach zaktéceniowych.
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2.Prowadzenie robot

2.1.0gélne zasady prowadzenia robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa i Sciste
przestrzeganie harmonogramu robét oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i
wykonywanych robét, za ich zgodnoéé z projektem wykonawezym, wymaganiami
specyfikacji techniczaych 1 programu zapewnienia jakosci, projektu organizacji rob6t oraz
poleceniami zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za doktadne wytyczenie w planie wszystkich
elementdéw robdt zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez zarzadzajacego realizacjg umowy.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez wykonawcee w wytyczeniu i
wyznaczeniu robdt, jesli wymagacé tego bedzie zarzadzajacego realizacjg umowy, zostang
poprawione przez wykonawcg na whasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub
wyznaczenia wysokosci przez zarzadzajacego realizacjg umowy nie zwalnia wykonawey od
odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢.

2.2.Teren budowy
2.2.1.Charakterystyka terenu budowy

Teren budowy obejmuje odpowiednio prac w ulicach :

2.2.2.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach
okreslonych w ogdlnych warunkach umowy .

W czasie przekazania terenu zamawiajacy przekazuje wykonawcy:

1) dokumentacje techniczng

2.2.3.0chrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong placu budowy oraz wszystkich materiatéw i
clementéw wyposazenia uzytych do realizacji robét od chwili rozpoczecia do ostatecznego
odbioru robét. Przez caty ten okres urzadzenia lub ich elementy beda utrzymane w sposéb
satysfakcjonujacy zarzadzajacego realizacjs umowy. Moze on wstrzymaé realizacje robot
jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje obowiazki .

W trakcie realizacji robdt wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu 1 urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacje ruchu, znaki
drogowe ctc. zeby zapewni¢ bezpieczenstwo catego ruchu kolowego i pieszego. Wszystkie
znaki drogowe, bariery 1 inne urzadzenia zabezpieczajace muszg by¢ zaakceptowane przez
zarzadzajgcego realizaclg umowy.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakoniczenie robét za utrzymanie znakéw
geodezyjnych istnicjacych na terenie budowy 1 w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do
odbudowy na wiasny koszt.

Przed rozpoczeciem robdt wykonawcea poda ten fakt do wiadomosci zainteresowanych
uzytkownikéw terenu w sposéb ustalony z zarzadzajacym realizacjg umowy.

2.2.4.0chrona wlasnosci i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong istniejacych instalacji naziemnych i
podziemnych urzgdzen znajdujacych si¢ w obrgbie placu budowy, takich jak rurociagi i kable
ete. Przed rozpoczeciem robdt wykonawca potwierdzi u odpowiednich wladz, ktdre sa
wlascicielami instalacji i urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu

Strona4 z 4



dostarczonym przez zamawiajacego. Wykonawca spowoduje 2eby te instalacje 1 urzadzenia
zostaly wlasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakeie realizacji robot .
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwick szkody, spowodowane przez jego
dziatania, w instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanych na planie zagospodarowania
terenu dostarczonym przez zamawiajacego.

2.2.5.0chrona §rodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobowigzany znaé 1 stosowac sig do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska.
2.2.6.Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

2.3.Projekt organizacji rob6t wraz z towarzyszacymi dokumentami
2.3.1.Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sklad projektu organizacji robét

W ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonania zasadniczych robdt,
wykonawca jest zobowiazany do opracowania i przekazania zarzadzajacemu do akeeptacji
nastepujacych dokumentow:

1) projekt organizacji robot,

2) szczegblowy harmonogram robét i1 finansowania,

3) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

4) program zapewnienia jakosci.

2.3.2.Projekt organizacji rohét

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robdt musi by¢ dostosowany do charakteru
i zakresu przewidywanych do wykonania rob6t. Ma on zapewnié zaplanowany sposob
realizacji rob6t, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktdre zapewnia
realizacj¢ robd6t zgodnie z dokumentacjg projektows, specyfikacjami technicznymi i
instrukcjami zarzadzajacego realizacjg umowy oraz harmonogramem robot. Powinien
zawierac:

organizacj¢ wykonania robét, w tym terminy i sposdb prowadzenia robét

projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog

wykaz zespotdow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanic praktyczne

wykaz o0sdb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$é wykonania poszezegolnych
elementow robot

2.4.Dokumenty budowy

2.4.1.Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowiazujacym dokumentem budowy prowadzonym przez
kierownictwo budowy na biezaco, zaréwno dla potrzeb zamawiajacego jak i wykonawey w
okresie od chwili formalnego przekazania wykonawcey placu budowy az do zakonczenia
robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami. Zapisy do dziennika budowy beda czynione na biezaco i
powinny odzwierciedlaé postep robot, stan bezpieczefistwa ludzi i budynkéw oraz stan
techniczny i wszystkie kwestie zwiazane z zarzadzaniem budowa.

Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date, nazwisko i stanowisko oraz
podpis osoby, ktéra go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne i dokonywane w
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porzadku chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajac pustych migdzy nimi, w
sposob uniemozliwiajacy wprowadzanie pozniejszych dopiskow.

Wszystkie protokotly 1 inne dokumenty zalaczane do dziennika budowy powinny by¢
przejrzyscie numerowane, oznaczane i datowane przez zaréwno wykonawce jak i
zarzadzajacego realizacja umowy,

W szczegdlnosei w dzienniku budowy powinny by¢ zapisywane nastepujace informacje: data
przejecia przez wykonawee placu budowy; dzief dostarczenia dokumentacji projektowej
przez zamawiajacego; zatwierdzenie przez zarzgdzajacego realizacjg umowy dokumentow
wymaganych , przygotowanych przez wykonawce, daty rozpoczgcia i zakonczenia realizacji
poszczegblnych elementéw robot;

postep robot, problemy i przeszkody napotkane podczas realizacji robdt;

daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich op6znien lub przerw w robotach

komentarze i instrukcje zarzadzajgcego realizacja umowy;

daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji robdt z polecenia
zarzadzajgcego realizacja umowy

daty zgloszenia robdt do czesciowych i koficowych odbiordw oraz przyjecia, odrzucenia lub
wykonania rob6t zamiennych;

wyjasnienia , komentarze i sugestic wykonawcy;

warunki pogodowe 1 temperatura otoczenia w okresie realizacji robét majace wplyw na
czasowe ich ograniczenia lub spelnienia szczegdlnych wymagan wynikajacych z warunkow
klimatycznych;

dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przed i w trakcie realizacji robot,
szczegblnie w odniesieniu do wytyczania obiektéw w terenie ;

dane na temat sposobu zapewnienia bezpieczefistwa i ochrony zdrowia na budowie;

dane na temat jakosci materialdw, poboru prébek i wynikow badan z okresleniem przez kogo
zostaly przeprowadzone i pobrane;

wyniki poszczegdlnych badan z okreéleniem przez kogo zostaly przeprowadzone;

inne istotne informacje o postgpie robdt.

Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika budowy przez
wykonawce powinny by¢ na biezaco przedstawiane do wiadomosci i akceptacji
zarzadzajacemu realizacjg umowy. Wszystkie decyzje zarzadzajacego realizacja umowy,
wpisane do dziennika budowy, musza by¢ podpisane przez przedstawiciela wykonawey, ktory
je akceptuje lub si¢ do nich odnosi.

Zarzadzajacy realizacja umowy jest takze zobowiazany przedstawi¢ swoje stanowisko na
temat kazdego zapisu dokonanego w dzienniku budowy przez przedstawicicla nadzoru
autorskiego.

2.4.4.Przechowywanie dokumentéw budowy

Wszystkie dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy we wlasciwie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione beda natychmiast odtworzone
zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa.

3.Zarzadzajacy realizacja umowy

Zarzadzajacy realizacja umowy w ramach posiadanego umocowania od zamawiajacego
reprezentuje interesy zamawiajgcego na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci
realizacji rob6t budowlanych z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi,
przepisami, zasadami wiedzy techniczne]j oraz postanowieniami warunkéw umowy. Dla
prawidlowej realizacji swoich obowigzkow, zgodnie z przepisami prawa budowlanego,
zarzadzajacy realizacja umowy pisemnie wyznacza inspektordw nadzoru dziatajgcych w jego
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imieniu, w zakreste przekazanych im uprawnien i obowigzkéw. Wydawane przez nich
polecenia majg moc polecen zarzadzajacego realizacjg umowy.

4 Materialy i urzadzenia

4.1.Zrédla uzyskiwania materialow i urzadzen

Wszystkiec wbudowywane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robot
musza by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegéinych szczegoélowych
specyfikacjach technicznych.

4.3.Atesty materialdéw i urzgdzen

W przypadku materiatéw, dla ktérych w szezegdlowych specyfikacjach technicznych
wymagane sq atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiadac atest okre$lajacy w
sposdb jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez wykonawce badan jakosci
materiatéw, zarzadzajacy realizacja umowy moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace
atest producenta stwierdzajacy peing zgodno$¢ tych materialéw z warunkami podanymi w
szczegdtowych specyfikacjach technicznych. '
Produkty przemystowe musza posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan musza by¢
dostarczone przez wykonawce zarzadzajacemu realizacjg umowy.
Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia — wazna legalizacje, moga by¢ badane przez
zarzadzajacego realizacjg umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie
stwierdzona niezgodno$¢ wlasciwosci przewidzianych do uzycia materialow i urzadzen z
wymaganiami zawartymi w szczegbétowych specyfikacjach technicznych nie zostang one
przyjete do wbudowania.

4.4 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy

Materialy uznane przez zarzadzajacego realizacja umowy za niezgodne ze szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi muszg by¢ niezwlocznie usunigte przez wykonaweg z placu
budowy.

4.5.Przechowywanie i skladowanie materialéw i urzadzen

Wykonawca jest zobowigzany zapewnié. zeby materialy i1 urzadzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich
jako$¢ 1 wlasnosei w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu.

4.7. Materialy stosowane

4.7.1. Kable i przewody

Kable/Przewody uzywane do oswietlenia drég powinny spetnia¢ wymagania PN-93/E-90401
[17]. Zaleca si¢ stosowanie kabli o napigciu znamionowym 0,6/1 kV, cztero- lub
pigciozytowych o zytach aluminiowych w izolacji polwinitowej. Przekrdj zyt powinien by¢
dobrany w zaleznoéci od dopuszezalnego spadku napigeia, dopuszezalnej temperatury
nagrzania kabla przez prady robocze 1 zwarciowe oraz skutecznodci ochrony
przeciwporazeniowej w przypadku zerowania ochronnego.

Projektowany przewdd AsXSn-2x25mm?2. - linia oswietleniowa

Bebny z kablami/przewodami nalezy przechowywaé w migjscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dzialaniem promieni
stonecznych.

4.7.2. Zrodia swiatla i oprawy
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Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to nalezy dla oswietlenia drogowego
stosowac zrodia swiatla i oprawy spehniajgce wymagania PN-EN 60598-2-3.

Ze wzgledu na wysoka skutecznosé swietlng, trwalosé i stato$é strumienia $wietlnego w
czasie oraz oddawanie barw, zaleca si¢ stosowanie lamp sodowych.

Projektowane lamp typu SGS 102 100W.

Elementy oprawy, takie jak uktad optyczny i1 kerpus, powinny by¢ wykonane z materiatéw
nierdzewnych.

Oprawy powinny byé przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -
50C 1 wilgotnosci wzglgdnej powietrza nie przekraczajacej 80% i1 w opakowaniach zgodnych
z PN-86/0-79100 [19].

4.7.3. Shupy o$wietleniowe

Shupy oswietleniowe powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacja projektows dla
konkretnego obiektu. Stupy powinny przenies¢ obciazenia wynikajace z zawieszenia opraw 1
wysiggnikdw oraz parcia wiatru dla Il 1 III strefy wiatrowej.

4.7.4, Zwir na podsypke

Zwir na podsypke pod prefabrykowane elementy betonowe powinien by¢ klasy co najmniej
11 i odpowiadaé wymaganiom BN-66/6774-01 [23].

5.Sprzet

5.1. Warunki ogélne _

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos$¢ wykonywanych roboét 1 srodowisko. Sprzet uzywany do
robét powinien byé zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien odpowiadaé pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikacjach technicznych,
programie zapewnienia jakosci i projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
zarzadzajacego realizacjg umowy. Liczba i wydajno$é sprzetu powinna gwarantowaé
prowadzenie robét zgodnie z terminami przewidzianymi-w harmonogramie robot.

Sprzet bedgcy whasnoscia wykonawey lub wynajety do wykonania robot musi byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosei do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to
wymagane przepisami, wykonawca dostarczy zarzgdzajacemu realizacja umowy kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegblowe specyfikacje techniczne przewiduja mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstawi wybrany
sprzet do akeeptacji przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy
zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

5.2. Sprzet do wykonania oswietlenia drogowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujacych

wiadciwg jakos¢ robot:

zurawia samochodowego,

samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,

wiertnicy na podwoziu samechodowym ze $widrem 70 cm,

spawarki transformatorowej do 500 A,

zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,

recznego zestawu $widréw do wiercenia poziomego otwordéwdo 15 cm,

urzadzenia przeciskowego do przeciskania rur ochronnych pod istniejacymi drogami.
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6.Transport

6.1.Warunki ogdélne

Liczba i rodzaje $srodkéw transportu beda okreslone w projekcie organizacji robdt. Musza one
zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie wykonawezym i
szczegolowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami zarzadzajacego realizacjq
umowy, w terminach wynikajacych z harmonogramu robot.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetia¢ wymagania dotyczqce przepiséw
ruchu drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszczalnych 0bc1qzen na osie i innych
parametrow technicznych.

7.Wykonanie robot

Przed przystapieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia
zgodnoscei oceny warunkdw gruntowych. Metoda wykonywania robét ziemnych powinna by¢
dobrana w zaleznosci od glebokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod
fundamenty prefabrykowane zaleca si¢ wykonywanie wykopéw wasko przestrzennych
recznic. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiadac
wymaganiom BN-83/8836-02 [25].

Wykopy pod stupy oswietleniowe zaleca sie wykonywaé mechanicznie przy zastosowaniu
wiertnicy na podwoziu samochodowym.

W obu wypadkach wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna
wykopu i1 zgodnie z PN-68/B-06050 [2].

Wykop rowka pod kabel powinien byé zgodny z dokumentacja projektows, ST lub
wskazaniami Inspektora Nadzoru. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony
wykopu. Skarpy rowka powinny by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ich stateczno$¢.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opaddéw atmosferycznych, nalezy
powierzchnie terenu wyprofilowaé ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odplyw wody poza
teren przylegajacy do wykopu. Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy dokona¢ gruntem z
wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy wykonac
warstwami gruboéci od 15 do 20 cm i zageszceza¢ ubijakami recznymi lub zageszezarka
wibracyjna. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedlug BN-77/8931-12
[26]. Zageszczenie nalezy wykonywaé w taki sposéb aby nie spowodowaé uszkodzen
fundamentu lub kabla. Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub
kabla, nalezy rozplanowaé w poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane w ST lub przez
Inspektora Nadzoru.

Montaz opraw na stupach nalezy wykonywac przy pomocy samochodu z balkonem.
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podiaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy).

Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim weiggnigciu przewodow zasilajacych do stupdw.
Nalezy stosowaé przewody kabelkowe o izolacji wzmocniongj z Zytlami miedzianymi o
przekroju zyly 1,5mm2 , , llo$¢ przewodow -3.

7.1.Samoczynne wylgczenie napigcia w ukladzie sieci TN-C |Zerowanie]

Samoczynne wylgczenie napiecia w uktadzie sieci TN-C [Zerowanie] polega na polaczeniu

- czesei przewodzacych dostepnych z uziemionym przewodem ochronno-neutralnym PEN i

powodujgcym w warunkach zakldceniowych odtaczenie zasilania zgodne z normg PN-IEC
60364-4-41 [47].
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Dodatkowo przy szafie o$wietleniowej, na koficu linii o$wietleniowej 1 na koncu kazdego
odgal¢zienia o dhugosci wigkszej niz 200 m, nalezy wykonaé uziomy, ktérych rezystancja nie
moze przekraczaé 30 omow. Zaleca sie wykonywanie uziomu pretowego z uzyciem prgtow
stalowych 18 mm, o dtugosci 6m, potaczonych bednarka ocynkowang 25 x 4 mm. Uziom z
zaciskami zerowymi znajdujacymi si¢ w szafie oswietleniowej i latarniach, nalezy faczy¢
przewodami uziomowymi o przekrojach nic mniejszych od przekroju uziomu poziomego.

8. Kontrola jako$ci robot

8.1.Zasady kontroli jakoS$ci robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakosci materialéw prowadzona
zgodnie z programem zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest zobowiazany prowadzi¢ pomiary i badania materialow oraz robot z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach technicznych.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosei sa okreslone w
szezegdlowych specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W przypadku gdy brak
jest wyraznych przepiséw zarzadzajacy realizacja umowy ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robo6t zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacjg umowy $wiadectwa stwierdzajace, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawcezy posiadajg wazna legalizacje, zostaly
prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan. .

8.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych, stosowaé mozna wytyczne krajowe albo inne procedury,
zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjg umowy.

Przed przystapicniem do pomiaréw lub badan, wykonawca powiadomi zarzadzajacego
realizacja umowy o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki, do akeeptacji zarzadzajacego
realizacja umowy.

Elementy latarfi powinny by¢ zgodne z dokumentacija projektows, .

Latarnie o$wietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:
dokladnosci ustawienia pionowego stupéw, prawidtowosci ustawienia opraw wzgledem osi
o$wietlanej jezdni, jakosci potaczen kabli 1 przewodow na tabliczce bezpiecznikowo-
zaciskowej oraz na zaciskach oprawy, jakosci polaczen srubowych stupédw i opraw,

stanu antykorozyjnej powltoki ochronnej wszystkich elementdw.

8.3. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomow ta§mowych nalezy wykonaé pomiar gigbokosci utozenia
bednarki oraz sprawdzi¢ stan potgczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ wskaznik
zageszezenia i rozplantowanie gruntu. Pomiary glebokosci ulozenia bednarki nalezy
wykonywac co 10 m, przy czym bednarka nie powinna by¢

zakopana plycej niz 60 cm.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane
wyniki nie moga by¢ gorsze od wartosci podanych w dokumentacji projektowej lub ST.

Po wykonaniu instalacji o$wietleniowej nalezy pomierzy¢ (przy zerowaniu) impedancje petli
zwarciowych dla stwierdzenia skuteczno$ci zerowania.

Wszystkie wyniki pomiaréw nalezy zamieéci¢ w protokdle pomiarowym ochrony
przeciwporazeniowej.
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9.0bmiary rob6t

9.1.0gdlne zasady obmiaru robét.

Obmiar robét ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu na dzien
jego przeprowadzenia. Roboty mozna uznaé¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je
zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczeg6towych
specyfikacjach technicznych, a ich ilo$é podaje si¢ w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze robdt wchodzacym w sklad umowy.

Obmiaru robét dokonuje wykonawcea po pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacja
umowy o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedzaé obmiar co
najmniej 0 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Jakikolwick btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w przedmiarze robdt lub gdzie indziej w szczegbdlowych specyfikacjach
technicznych nie zwalnia wykonawcy od obowigzku wykonania wszystkich robét. Bledne
dane zostana poprawione wg pisemnej instrukcji zarzgdzajgcego realizacja umowy.

Dtugosci i odleglosci pomi¢dzy okreslonymi punktami skrajnymi beda mierzone poziomo (w
rzucie) wzdhuz linii osiowe]. Jezeli szczegbtowe specyfikacje techniczne wlasciwe dla danych
rob6t nie wymagaja tego inaczej, to objetosci beda wyliczane wm’, jako dhugosé pomnozona
przez sredni przekrdj. Hosci, ktére majg by¢ mierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub
kilogramach.

9.2.Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robét i
dostarczone przez wykonawce, muszg byé zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja,
umowy, Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujgcych, to wykonawca musi
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce w
dobrym stanie, w catlym okresie trwania Robét.

9.3.Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czgstotliwoscia 1 terminach wymaganych w
celu dokonywania miesiecznych platnoéei na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie,
okreslonym w umowie lub uzgodnionym przez wykonawcg i zarzadzajacego realizacjg
UMowy.

Obmiary beda takze przeprowadzone przed czgsciowym i koficowym odbiorem robét, a takze
w przypadku wystapienia diuzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcey.

Obmiar robét zanikajacych i podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ bezposrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

9.4. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla linii kablowej jest metr, a dla latarni i szaf o§wietleniowych jest

sztuka.

9.5.1lo&¢ jednostek obmiarowych

Lp | Materiat j. m|Tlo§¢
1 |Przewdd AsXSN 2x25mm’ m_[570
2 | Ograniczniki przepieé¢ ASA 500/5 BO szt |3

3 | Oprawy osw LED Voltana 3 80W/6068Im kpl |8

4 | Zacisk przebijajacy izolacje SL22.1 szt |26
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5 | Skrzynka bezpiecznikowa kompletna SV19.25 |szt |8
6 | Wysiegniki dla zerdzi E dt. 1,5m szt |8
7 | Bednarka ocynkowana FeZn 25x4 mb |60
8 |Prety uziemiajace fil6 df 6m szt |16
9 | Uchwyt odciagowy SO117.225 szt |16
10 | Uchwyt przelotowy SO130 szt |7
11 | Hak wieszakowy SOT29 szt |18
12 | Przewdd 3x1,5 mm2 m |24
13 | Ta$ma stalowa COT36+COT37 kpl |18
14 | Hak wieszakowy SOT21.16 szt |3
15 | Przewo6d AsXSn 2x35 m (8
16 | Skrzynka o$wietlenia SO wraz z wyposazeniem | kpl |1
17 | Rura ostonowa 150 m |16
18 | Obejmy do rury szt |4
19 | Zerdz £10,5/4,3 szt |5
20 | Zerdz E10,5/2,5 szt |3
21 | Ustoje ptytowe UP3 kpl |8

10.0dbiory robo6t i podstawy platnosci

10.1. Odbiér robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

10.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

wykopy pod fundamenty i kable, posadowienie fundamentéw

utozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem, wykonanie uzioméw tasmowych.
10.3. Dokumenty do odbioru koicowego robot

Do odbioru koficowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowad,

geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

protokéty z dokonanych pomiardw skutecznosci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowe;.
protokély z dokonanych pomiardw rezystancji uziemien

protokdly z dokonanych pomiaréw natgzenia o$wietlenia

protokély z dokonanych pomiaréw rezystancii izolacji zyt kabla i ich ciaglosci
11.Przepisy zwigzane

11.1.Nermy i normatywy

1. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukeji
wsporczych

2. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania badan
przy odbiorze

3. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

4. PN-EN 13201 Oéwietlenie drog

5. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpicczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

6. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia
odbiorcze

7. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa

8. N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
9. PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Wymagania
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dotyczace zestawow badanych w pelnym i niepelnym zakresie badan typu
10. PN-EN 60598-2-3 Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Typowe wymagania i badania
11. PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy o$wietleniowe zewngtizne

11.2.Przepisy prawne

Wykonawea jest zobowigzany zna¢ wszystkic przepisy prawne wydawane zaréwno przez
wiadze panstwowe jak i Jokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, kiore sg w
jakiejkolwiek sposob zwiazane z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U, Nr 89/1994 poz.414) wraz z
poZniejszymi zmianami

Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U. Nr
80/2003) wraz z pdzniejszymi zmianami

Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz. 163)
wraz z pozniejszymi zmianami

Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich i patentowych. Bedzie w pelni
odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych
opatentowanych urzadzefi lub metod. Bedzie informowat zarzadzajacego realizacja umowy o
swoich dzialaniach w tym zakresie, przedstawiajac kopie atestéw i innych wymaganych
Swiadeciw.
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